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Modo de uso

1. Verificar en el tablero de mando que ningun tswich este activo, y que este en estado
neutro.

posicién
central (neutro)

Deben estar
apagados




2. Colocarelcable a lafuentey energizar.

Puerto para
energizar la fuente

3. Enciendala computadora.
4. Conectar el cable Arduino a la computadora.

Siempre conectar a
este puerto COM 3

Interfaz usuario-
dispositivo

tiempo (5)

Controls
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Settings
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4 Reset on Connect

7. Verificar que esta en 9600 baudios y el puesto COM al que esta conectado.

Se debe mantener
enCOM 3

Que permanezca
en 9600

4 Reset on Connect




8. Presionar CONNECT para iniciar trasmision.

PLX-DAQRelease 2.0

Settings
rort
Baud:

Connect

Botén CONNECT

4 Reset on Connect
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Activar bobinas
y motor
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12. Activar bobina freno y esperar que llegue a cero la curva de rpm2

Posicion izquierda
FEENO

Posicién central
NEUTRO

PLX-DAQ Release 2.0 X

Controls
M Download Data

Settings

vor: [N

Baud:
Boton DISCONNECT Reset Timer

4 Reset on Connect

15. Apagar motory desenergizar bobinas
16. Guardar datos obtenidos de la practica
®

[ Hueva

B Abrir

8 ottener
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Guardar copia
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Circuito eléctrico

Switch MOTOR
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CODIGO DE COLORES
Negro Pin GND | Tierra
Rojo Pin 5v Positivo +5v
Verde Pin AO Potenciometro
Morado Pin D2 Switch Embrague
Azul Pin D3 Switch Freno
Naranja Pin D5 Modulo de velocidad rpm1
Amarillo Pin D6 Mdodulo de velocidad rpm2
Gris Pin 10 PWM bobina Embrague
Café Pin 9 PWM bobina Freno

Planos del banco
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Item | Cant
1 1 |Base Lamina plegada)
2 | 1 |Motoroc
3 1 _|SistemaF
a | 1 |acople rigido
S | 2 |Discoranurado - Encoder |Acrilico
6 | 2 |Discoinercial ici6
7 1 |Acople de disco AISI 1035
8 | 1 [Tuerca
9 | 1 |Fuente de Poder
10 | 1 _|Tablero de control Acrilico
11 | 1 |Arduino UNO
12 | 1 |Base Arduino Acrilico
14 | 1 |CircuitoPWM
15 | a |patas Caucho
16 | 4 |Tornillobase
17 | 4 |Tomnillo pasante
18 4 |Tornillo motor
19 4 |tornillo tablero

ESCALAS
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Item | Cant [Descripcion
1 2 |Base Lateral Fundicién
2 1 |Eje de entrada AISI 1020
3 1 _|Eje de salida AISI 1020
4 1 __|Carcasa bobina
5 1__|Cubierta movil bobina
6 1 |Carcasa bobina freno
7 1 |Discoguia
8 | 2 [Discos de fricion UNIVERSIDAD INDUSTRIAL DE SANTANDER
5 2 |Embobinado Cobre FACULTAD DE INGENIERIAS FISSCOMECANICAS | ESCUELA DE INGENIERIA MECANICA
10 2 |Material de friccién Asbesto NOnERE FECHA o
11 8 |Resortes FLABORACON | AN CAMAD JARA ORA 502017 CORTE _SISTEMA
FevsOn 0. FICARDO ALFONSO IAME FRENO- EMBRAGUE
12 | 6 |Tornillos sujecién e ——
13| a i NI Cnas 5 Exrmecan Namos
14 3 |Anillos de retencion cassvaCInES <= BFE Q1 01 000 A4
15 | 8 |[Tonillos base PETEPR AL ORE ESCALAT I
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