
Partes del banco  

 

 

 

Modo de uso  

1. Verificar en el tablero de mando que ningún tswich este activo, y que este en estado 
neutro.   

 
 
 
 
 

Deben estar 
apagados 

posición 
central (neutro) 



 
2. Colocar el cable a la fuente y energizar. 

 

3. Encienda la computadora.  
4. Conectar el cable Arduino a la computadora. 

| 
5. Abrir la interfaz de monitorio de Excel. 

 
6. Verificar que las columnas de Excel están limpias de lo contrario limpiar. 

 
7. Verificar que está en 9600 baudios y el puesto COM al que está conectado. 

 

Siempre conectar a 
este puerto COM 3 

Puerto para 
energizar la fuente 

Interfaz usuario-
dispositivo  

Botón para 
limpiar columnas  

Mantener 
activo siempre  

Que permanezca 
en 9600 

Se debe mantener 
en COM 3  



 
8. Presionar CONNECT para iniciar trasmisión. 

 
9. Establecer la fuerza de las bobinas a trabajar. 

  
10. Energizar las bobinas y encender el motor  

  
11. Activar bobina de embrague y esperar que las curvas se velocidad se estabilicen 

  
 
 
 
 
 
 
 
 

Botón CONNECT  

Activar bobinas 
y motor 

Potenciómetro 
regulador de fuerza 

 

Posición derecha 
EMBRAGUE 



12. Activar bobina freno y esperar que llegue a cero la curva de rpm2 

  
13. Colocar en estado neutro y esperar que llegue a cero la curva de rpm1 

  
14. Presionar DISCONECT para detener trasmisión.  

 
15.  Apagar motor y desenergizar bobinas  
16. Guardar datos obtenidos de la práctica  

 

 

 

 

 

 

Posición izquierda 
FEENO 

Posición central 
NEUTRO 

Botón DISCONNECT  

Guardar copia  



Circuito eléctrico  

 

CÓDIGO DE COLORES 

 Negro Pin GND Tierra 

 Rojo Pin 5v Positivo +5v 

 Verde Pin A0 Potenciómetro 

 Morado Pin D2 Switch Embrague 

 Azul Pin D3 Switch Freno 

 Naranja Pin D5 Modulo de velocidad rpm1 

 Amarillo Pin D6 Módulo de velocidad rpm2 

 Gris Pin 10 PWM bobina Embrague 

 Café Pin 9 PWM bobina Freno 

Planos del banco  



 

 

 


